Engrenagens conicas e
sem-fim
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e Para engrenagens e Para eng. Conicas

conicas retas espirais
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K, = 1 para eng. Conicas retas e

K, = 1.15 para eng. conicas
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C, (fator de ajuste de tensao) = 0,634

C,. (fator de coroagéo) = 1 (coroados)

z =0,667 quando T <Tp

= 1,5 (n coroados)

T, = Torque de operacao do pinhao.

T, = Torque de projeto do pinhao
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C,4 (fator de montagem)
C.q= 1,2 para dois membros apoiados

C.q = 1,8 para dois membros em balanc¢o
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Fator de forma J

Engr. Cbnicas Retas

Number of Teeth in Mate
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Fator de forma J

= 35°

Engr. Cbnicas Helicoidais, v

Number of Teeth in Mate
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Engr. Conicas retas

Fator de forma |
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Fator de forma |

Engr. Cbnicas Helicoidais, y = 35°

Number of Gear Teeth
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Engrenagens sem-fim

O sem-fim € como uma engrenagem helicoidal
com um angulo de hélice tdo grande que um
unico dente envolve continuamente ao redor de
uma circunferéncia

 E analogo a um parafuso enquanto a
engrenagem sem-fim & analoga a uma porca.

e Possibilita altas relacdes de engrenamento.
» Possibilita o auto-travamento.
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Nomenclatura

=

e Avanco L Py == Py = —

 Angulo de avanco A

&
tan A = —

Ttd

 Raz0Oes de engrenamento usuais
3:1 até 100:1



Forcas do engrenamento sem-fim

Forca tangencial na coroa e axial no sem-fim
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Forca axial na coroa e tangencial no sem-fim
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