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EMENTA: Fundamentos de sistemas a eventos discretos, princípios de modelagem de sistemas a eventos discretos, conceitos de especificação e implementação de 
estratégias de controle a partir de modelos. Análise de modelos por simulação.  

Unidade: Colegiado de Engenharia Elétrica 
Objetivos Subunidades Conteúdo Programático Procedimentos Avaliação CH data 

Apresentação da disciplina: 
Introdução ao Laboratório. 
Experimentos, avaliações 

• Apresentação da disciplina • Apresentação da disciplina e do 
sistema de avaliação. 

  2h 03/08 

Conhecer os 
fundamentos de sistemas 
a eventos discretos 

• Histórico e conceitos 
fundamentais de Sistemas a 
Eventos Discretos. 

• Conceitos básicos e fundamentos 
de modelagem e controle de 
sistemas a eventos discretos. 

Aulas expositivas e 
participadas. 

Participação em aula. 2h 05/08 
 

12/08 
13/08 
19/08 
20/08 

Aplicar técnicas de 
modelagem de sistemas a 
eventos discretos por 
autômatos e linguagens 
formais. 

Modelagem de Sistemas a 
Eventos Discretos: 

� Autômatos; 

Conceitos de modelagem de 
sistemas a eventos discretos por 
autômatos e linguagens formais e 

metodologias de modelagem. 

Aulas expositivas e 
participadas. 
Aulas práticas em 
laboratório. 

Participação em aula. 12h 

26/08 
27/08 

Conhecer o paradigma de 
modelagem: Rede de Petri 

• Redes de Petri • Conceitos básicos, 
representação gráfica, grafo de 
alcançabilidade e propriedades. 

Aulas expositivas e 
participadas. 
 

Participação em aula. 6h 02/09 
03/09
09/09 

Aplicar técnicas de 
modelagem de sistemas a 
eventos discretos por 
redes de Petri 

Modelagem de Sistemas a 
Eventos Discretos: 
• Redes de Petri; 

• Conceitos de modelagem de 
sistemas a eventos discretos por 
redes de Petri e metodologias 
de modelagem. 

Aulas expositivas e 
participadas. 
Aulas práticas em 
laboratório. 

Participação em aula. 10h 10/09 
16/09 
17/09 
23/09 
24/09 
30/09 

 
01/10 

 

Entender os fundamentos 
do controle Supervisório. 

• Introdução à Teoria de 
Controle Supervisório 

• Geradores no modelo R-W 
• Geradores com Entradas de 

Controle 
• Supervisores e condições de 

existência 
• Supervisores Próprios; 

formulação do problema de 

• Especificação e implementação 
de estratégias de controle a 
partir de modelos 

Aulas expositivas e 
participadas. 
Aulas práticas em 
laboratório. 

Participação em aula. 8h 

07/10 
 

08/10 
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controle Supervisório 

Apresentar o primeiro 
trabalho de avaliação. 

• Entrega e apresentação de 
trabalho. 

• Conteúdo de modelagem de 
sistemas. 

Apresentação em 
multimídia. 

Participação na 
apresentação e projeto 
escrito com simulações. 

2h 14/10 

Entender os fundamentos 
do controle Supervisório. 

• Resolução do problema de 
controle Supervisório. 

• Algoritmo para a construção 
da suprema sublinguagem 
controlável 

• Especificação e implementação 
de estratégias de controle a 
partir de modelos 

Aulas expositivas e 
participadas. 
Aulas práticas em 
laboratório. 

Participação em aula. 6h 15/10 
28/11 
29/11 

 

Entender os fundamentos 
do controle Supervisório de 

sistemas modelados por 
RPFHT 

• Controle Supervisório 
utilizando modelos em redes 
de Petri: a rede de Petri com 
função de habilitação de 
transições. 

• Controle Supervisório por 
RPFHT 

Aulas expositivas e 
participadas. 
Aulas práticas em 
laboratório. 

Participação em aula. 6h 04/11 
05/11 
11/11 

 

Aprender as bases de 
diagramas ladder e 

conversões de redes de 
Petri para ladder. 

• Conversão de rede de Petri 
para Ladder 

• Conversão de rede de Petri para 
Ladder. 

Aulas expositivas e 
participadas. 
Aulas práticas em 
laboratório. 

Participação em aula. 4h 12/11 
18/11 

 

Apresentar o segundo  
trabalho de avaliação. 

• Entrega e apresentação de 
trabalho. 

• Conteúdo de controle 
Supervisório, RPFHT e ladder. 

Apresentação em 
multimídia. 

Participação na 
apresentação e projeto 
escrito com simulações. 

2h 19/11 
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