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EMENTA:

Aprender e aplicar a teoria de controle digital aos sistemas amostrados. Utilizagdo de MATLAB para analise e projeto de controle de um sistema pratico.

Unidade: Colegiado de Engenharia Elétrica

Objetivos Subunidades Conteldo Programatico Procedimentos Avaliagao CH | data
Apresentagao da disciplina Apresentacéo da disciplina » Apresentacdo da disciplina Aula expositiva. - 2h | 03/08
e do sistema de avaliacéo.
Introducéo ao Controle Digital Introdugao ao controle ¢ Conceitos de controle Aula expositiva. Participacdo em aula. 2h | 05/08
e automagao. Avaliagées. digital e a automacéo. digital e automacéo
Entender como se estruturam Formalismos matematicos | ® Equagdes discretas e Aula expositiva. Participagéo em aula. 8h | 10/08
circuitos de sistemas dos sistemas de controle equagdes a diferencas, 12/08
amostrados e as ferramentas digitais. sequéncia de ponderagio 17/08
matematicas envolvidas. e transformada Z. 19/08
Entender os procedimentos Aplicagoes e técnicas de |e  Sistemas amostrados, Aula expositiva. Participagao em aula. 14h | 24/08
tedricos envolvidos na Controle Digital. Critério de Routh- 26/08
defini¢ao do controle digital. Hurwitz, Modelagem no 31/08
espaco de estados e 02/09
Solugéo da equagéo 09/09
dinémica discreta, 14/09
controlabilidade, 16/09
observabilidade, andlise
de estabilidade.
Entender os formalismos de | e Definigdo do processo de |® Discretizagéo de Aula expositiva. Participacéo em aula. 14h | 21/09
andlise e projeto do sistema controle de sistemas controladores 23/09
de controle digital. amostrados. projetados no dominio 28/09
do tempo, ajuste 30/09
empirico e discretizagao 05/10
do controlador, técnicas 07/10
de discretizagao, projeto 14/10
e sintonizagao de
controladores digitais.
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Apresentar o primeiro trabalho | Apresentagéo do primeiro |  Avaliagao. Apresentacéo. Participagao na apresentagéo e 2h | 26/10
da disciplina. trabalho de controle. projeto escrito com simulagdes.
Entender os principios dos Apresentagao dos|e Conceito de sistema Aula expositiva. Participagéo em aula. 8h |28/10
sistemas nao lineares. conceitos de sistemas dindmico n&o linear, 04/11
nao lineares e técnicas modelo no espago de 09/11
béasicas de linearizacao. estados, linearizagao e 11/11
sistemas nao lineares
de segunda ordem.
Aprender os principios de Apresentagéo do CLP, e Entender os principios Aula expositiva. Participagao em aula. 8h | 16/11
controladores légicos funcionamento e de controladores 6gicos 18/11
programaveis. aplicagéo a automagao e programéveis, estrutura 23/11
programacao basica. e aplicagao em sistemas 25/11
de automacao e
programacao ladder.
Apresentar o segundo trabalho | Apresentagéao do segundo |e  Avaliagio. Apresentacéao. Participagao na apresentagéo e 2h | 30/11
de avaliago. trabalho de controle. projeto escrito com simulagdes.
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