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PROFESSOR TITULAÇÃO: Doutor 

EMENTA: 
Aprender e aplicar a teoria de controle digital aos sistemas amostrados. Utilização de MATLAB para análise e projeto de controle de um sistema prático. 
OBJETIVO GERAL: 
Permitir que o estudante aprenda a aplicar o MATLAB na resolução, análise e projeto de sistemas de controle, e fundamentar de forma prática suas bases teóricas. 
OBJETIVOS ESPECÍFICOS: 
Aprender a utilizar o MATLAB para aplicações de análise e projeto de sistemas de controle digital; conhecer as metodologias de projeto e fundamentações do 
controle digital; aplicar o controle digital fisicamente a um sistema. 
CONTEÚDO PROGRAMÁTICO: 
Introdução ao Laboratório. Experimentos, avaliações. 

1. Análise de sistemas amostrados e definição de estratégia de controle. 
2. Simulação e definição do processo de controle de sistemas amostrados. 
3. Projeto de controle. 

METODOLOGIA: 
Aula expositiva/prática. 
RECURSOS MATERIAIS UTILIZADOS: 
Pincel e quadro branco microcomputador e equipamentos de laboratório. 
AVALIAÇÃO: 

A avaliação deverá ser composta de dois trabalhos de projeto de controle. A média final (MF) será obtida por MF = ΣNEi / 2, onde NEi, i = 1, 2 são as notas dos 
trabalhos do projeto de controle. 
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