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PROFESSOR TITULACAO: Doutor
EMENTA:

Aprender e aplicar a teoria de controle digital aos sistemas amostrados. Utilizacdo de MATLAB para analise e projeto de controle de um sistema pratico.

OBJETIVO GERAL:
Permitir que o estudante aprenda a aplicar o MATLAB na resolucéo, andlise e projeto de sistemas de controle, e fundamentar de forma pratica suas bases tedricas.

OBJETIVOS ESPECIFICOS:
Aprender a utilizar o MATLAB para aplicagées de andlise e projeto de sistemas de controle digital; conhecer as metodologias de projeto e fundamentagdes do
controle digital; aplicar o controle digital fisicamente a um sistema.

CONTEUDO PROGRAMATICO:

Introdugéo ao Laboratério. Experimentos, avaliagbes.
1. Andlise de sistemas amostrados e definigdo de estratégia de controle.
2. Simulagao e definicdo do processo de controle de sistemas amostrados.
3. Projeto de controle.

METODOLOGIA:
Aula expositiva/pratica.

RECURSOS MATERIAIS UTILIZADOS:
Pincel e quadro branco microcomputador e equipamentos de laboratdrio.

AVALIACAO:

A avaliacao devera ser composta de dois trabalhos de projeto de controle. A média final (MF) sera obtida por MF = NE// 2, onde NEj, i = 1, 2 sdo as notas dos
trabalhos do projeto de controle.
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