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PROFESSOR TITULACAO: Doutor

EMENTA:

MATLAB e aplicagcbes a teoria de controle de sistemas; analise de resposta transitdria de sistemas de 12 e 22 ordens; controladores basicos e aplicagbes aos
sistemas de 12 e 22 ordens; Estudo do motor de corrente continua, aplicacdo de controle e estabilidade; analise e projeto de sistemas no dominio da freqiiéncia e
aplicagfes do controlador PID.

OBJETIVO GERAL:
Permitir que o estudante aprenda a aplicar o MATLAB na resolucéo, andlise e projeto de sistemas de controle, e fundamentar de forma pratica suas bases tedricas.

OBJETIVOS ESPECIFICOS:

Aprender a utilizar o MATLAB para aplicagoes de analise e projeto de sistemas de controle; conhecer os controladores basicos eletronicos e aprender a entender
aplicar esses a sistemas simples de primeira e segunda ordem; aprender a entender as respostas em freqliéncia dos sistemas de controle e as compensacdes de
fase; estudar o motor de corrente continua e aplicar controle na formalizagédo de projetos; aprender a utilizar os controladores PID.

CONTEUDO PROGRAMATICO:
Introdugéo ao Laboratério. Experimentos, avaliagbes.

1. Introdugdo e Aplicacdes basicas do MATLAB a Teoria de Controle.

2. Andlise de resposta transitéria para sistemas de 12 ordem e de 22 ordem.
Controladores Basicos e aplicagdes a sistemas de 12 Ordem sem e com perturbagdes.
Controladores Basicos e aplicagdes a sistemas de 22 Ordem sem e com perturbagdes.

3. Andlise de sistemas no dominio da freqiiéncia:

Compensadores de fase e aplicacédo a sistemas de 12 Ordem sem e com perturbagdes.
Compensadores de fase e aplicacdes a sistemas de 22 Ordem sem e com perturbagdes
4. Estudo do motor de Corrente Continua.
Aplicacéo de controle ao motor de corrente continua sem carga.
Estabilidade em motores de corrente continua sujeitos a carga.
5. Aplicacdo de Controladores PID.

METODOLOGIA:
Aula expositiva/pratica.

RECURSOS MATERIAIS UTILIZADOS:
Pincel e quadro branco microcomputador e equipamentos de laboratério.
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AVALIAGCAO:

A avaliagcdo deverd ser composta de treze experimentos e uma avaliagdo. A avaliagdo deverd contemplar os conteddos dos experimentos, tendo peso 5. A média
final (MF) sera obtida por MF = ( 5xXNEj / 7+ 5xNA) / 10, onde NEj, i = 1, 2, ..., 7 s80 as notas dos relatérios dos experimentos e NA a nota da avaliagao,
respectivamente. O aluno podera repor apenas um dos experimentos, caso tenha faltado.

BIBLIOGRAFIA BASICA:

NISE, N.S., Engenharia de Sistemas de Controle, 32 Ed., LTC, 2008

OGATA, K. — Engenharia de Controle Moderno, Pearson/Prentice Hall

DORF, R. C./ BISHOP, R. H. — Sistemas de Controle Moderno — LTC, 2001

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

DOYLE, J. C./ FRANCIS, B. A./ TANNENBAUM, A. R. — Feedback Control Theory — Macmillan Coll Div, 2002.
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