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PROFESSOR TITULAGAO: Doutor

EMENTA:

Sistemas de controle e automagao. Modelos matematicos para sistemas e perturbag¢des. Analise de sistemas discretos no tempo. Implementacao por computador
de sistemas analégicos. Projeto de controladores digitais. Otimizagdo. Aspectos praticos. Introdugéo a sistemas nao lineares. Controladores I6gicos programaveis.
Sistemas distribuidos de controle digital.

OBJETIVO GERAL:

Permitir que o estudante aprenda as técnicas de aplicagao da transformada Z na fundamentacao de controle via computador e a projetar controladores digitais.
Aprender como aplicar o MATLAB na resolugéo, analise e projeto de sistemas de controle, e fundamentar de forma préatica suas bases tedricas de controladores
digitais, controladores légicos programaveis, sistemas ndo lineares e sistemas distribuidos de controle digital.

OBJETIVOS ESPECIFICOS:

Aprender a fundamentagdo matematica aplicada ao controle de sistemas analdgicos via computador, aprender a projetar controladores digitais, utilizar o MATLAB
para aplicagdes de andlise e projeto de sistemas de controle digital; criar bases de conhecimento sobre sistemas ndo lineares, controladores l6gicos programaveis e
sistemas distribuidos de controle digital.

CONTEUDO PROGRAMATICO:
1. Introdugdo aos conceitos de Controle digital e sistemas de automacgéo
1) Conceito de automagao;
2) Controle analégico e digital;
3) Equacgdes Discretas e equagdes a diferencas;
4) Sequéncia de ponderagédo de sistemas discretos;
5) Transformada Z;
2. Controle Digital
2.1. Sistemas Amostrados;
2.2. Extenséo do critério de Routh-Hurwitz
2.3. Modelagem no espago de estados;
2.4. Solugéo da equacgao dinamica discreta;
2.5. Controlabilidade;
2.6. Observabilidade;
2.7. Representagao de sistemas discretos em varidveis de estado;
2.8. Analise de estabilidade;
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3. Projeto de Controladores Digitais
3.1. Discretizagdo de Controladores Projetados no Dominio Continuo;
3.2. Ajuste empirico de controladores analégicos;
3.3. Discretizagdo do controlador;
3.4. Técnicas de discretizagio;
3.5. Projeto de Controladores no Dominio Discretos;
3.6. Sintonizagéo 6tima de controladores PID digitais;
4. Introdugdo aos Sistemas Nao-Lineares
4.1. Conceito de sistema dinamico nao-linear;
4.2. Modelo no espaco de estados;
4.3. Linearizacdo;
4.4. Sistemas ndo lineares de segunda ordem;
5. Controladores Légicos Programaveis
5.1. Introdugéo aos controladores l6gicos programaveis;
5.2. Estrutura dos CLPs;
5.3. Programacio bésica: linguagem ladder.

METODOLOGIA:
Aula expositiva.

RECURSOS MATERIAIS UTILIZADOS:
Pincel e quadro branco.

AVALIACAO:

A avaliagéo devera ser composta de dois trabalhos de projeto de controle baseados na teoria estudada. A média final (MF) sera obtida por MF = XNE// 2, onde NEj,
i=1, 2 s&0 as notas dos trabalhos do projeto de controle.

BIBLIOGRAFIA BASICA:
HEMERLY, E. M. — Controle por Computador de Sistemas Dinamicos — 22. Ed., Edgard Blucher, 2002.
SALES, R. M./ CASTRUCCI, P. L. — Controle Digital — Edgard Blucher, 1998.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:
OGATA, K. Discrete Time Control Systems, Prentice Hall.
HAYKIN, S., VEEN, B.V., Sinais e Sistemas, Bookman, 2007.

Assinatura: Matricula SIAPE: 1669174




